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IBERCIVIS
FOUNDATION

Francisco Sanz
The Ibercivis Foundation Our activities:

is a private non profit foundation that aims
to carry out, promote and make visible the We share resources and experience from our own citizen
Citizen Science. science activity.

We promote the dissemination of the “citizen science”
concept through events, exhibitions, awards, training...

Our Mission:

projects where we theorize, prototype, develop models,

evaluate impact, measure, develop technology and
publish results.

In order to achieve its objectives, and in collaboration with
various scientific and social agents, the Ibercivis

Foundation:

Promotes research in very different areas of knowledge at
local, national and international levels.

Provides technical support, dissemination and training

so that anyone can participate in scientific research,

based on their interests and dynamic capabilities. h tt ps :Ili be rc iv i S - eSl




Enrique F. Torres - Kike

Doctor Ingeniero en Informatica

Profesor dept. Informatica e Ingenieria de Sistemas
de la Universidad de Zaragoza
area Arquitectura y Tecnologia de Computadores

I3A — Instituto de Investigacion en Ingenieria de
Aragon
grupo Arquitectura de Computadores de Zaragoza

HIiPEAC (High Performance Embedded Architecture
and Compilation)

Curioso y chapuzas en general

TTN Cat



o Instituto Universitario de Investigacion
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I3A~ INVESTIGACION~ TRANSFERENCIA~ FORMACION DIVULGACION~ PATROCINIO~ CONTACTO~

OFERTAS DE EMPLEO

|, Oscar Lucia, premiado por la Real

. Academia de Ingenieria por sus
contribuciones desde la Electronica de
Potencia

Investigador del I3A, trabaja en induccién, vehiculos eléctricos y
electroporacién para tratamientos de cancer

I

Sensores con Inteligencia Artificial ayudaran en el
diagnéstico fisioterapéutico del dolor lumbar y la
personalizacién de su tratamiento

Seis investigadoras del I3A forman parte de la
campafa #CientificaEnTuBarrio

Juan Domingo Tardés, investigador del I3A en
Robotica, nombrado miembro distinguido del IEEE
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Pajaros en la nube

* Proyecto impulsado por Ibercivis y Etopia
» Francisco Sanz

— involucrar colegios (primaria y eso)
experimento de ciencia ciudadana

» estudiar la fauna insectivora en Zaragoza
» loT manejo paneles de control en la nube
» caso de uso de TTN Zaragoza

« Participan
—13A
— Escuela Superior de Diseino de Aragon (ESDA)

— TTN Zaragoza
— 10 colegios Zaragoza y alrededores

TTN Cat



Pajaros en la nube

* Llegar a mas profesorado / estudiantes

— involucrar a profesorado de primaria
» areas de biologia y conocimiento del medio

— ser util en secundaria
» areas tecnolégicas

— evitar cables y programacion
» reusable

— huir del semaforo
» aka estacidn meteorolégica

TTN Cat 10



Pajaros en la nube

 Fabricacion de casetas
— Sensorizacion loT

* Monitor en la nube

Temperature (1) Humidity...
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Pajaros en la nube
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Caseta

TTN Cat

Diseno en ESDA

— Paco Seron & alumnos

Diseno abierto

Polivalente
— Pajaros
— Murciélagos

— Salamanquesas y otros...

Facil de montar
loT accesible

13
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loT Device

TTN Cat

Comunicacion
— LoRaWAN -TTN

Alimentacion
— Placa solar + bateria
— Pilas

Sensores
— Temperatura / Humedad
— Presion

— Presencia?

Reutilizable
— TTGO Lora32

15
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Sensores

TTN Cat

« 2x BME280

— Temperatura

— Humedad

— Presién

— (ada) $19.95

— Librerias

— Doble direccién

« VL6180X
— Time Of Flight
— Distancia < 200 mm

— Lux
— (ada) $13.32

18



Time of Flight
Distance Ranging Sensor

— Proximity sensor

» 0—20cm

— Ambient Light Sensor
— VCSEL light source

— Laser: Clase 1 IEC 60825-
1:2014

— 12C interface
— 2.8v

https://[www.st.com/resource/en/datasheet/vi6180x.pdf

TTN Cat
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Intemperie

TTN Cat

20
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Monitorizacion

« Cada 9 minutos
— despierta
— mide
» 2X Temperatura,
Humedad y Presion

» VL6180x
» vBatt

» + estado
— crea trama
— transmitir trama

 Monitorizacion en la nube
— Alarmas
— Tratamiento de datos

TTN Cat 24
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TTN (Madrid — Cat)

FabLab

kot

Instituto Universitario de Invastigacion
de Ingenieria de Aragdn

Universidad Zaragoza
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Settings

Time (seconds)

p=+17.3293 mW
o=+65.7369 mW
min=+0.01373 mW
max=+491.493 mW
p2p=+491.479 mW
J=+61.8783 mJ
At=+3.57072 s

power [mhi)

p=+4.59351 mA
o=+17.6535 mA
min=+0.00357 mA
max=+132.301 mA
p2p=+132.298 mA
J=+16.4021 mC
At=+357072 s

current [mA)

TTN Cat




at

=606.039050

At=370ms

Time {seconds)

t=c06. 41000 s, 409 At=72.4ms

el| t=605,482805

current {ma)

u=+47.0140 mW|
o=+16.1424 mW
min=+0.01679 mW
max=+759.970 mW
P2p=+759.953 mW
J=+17.3992 mJ

At=+370.085 ms

p=+12.2764 mA
o=+4.29746 mA
min=+0.00437 mA
max=+208.118 mA
p2p=+208.114 mA
J=+454333 mC
At=+370.085 ms

TTN Cat

p=+413.916 mW
|o=+161.398 mW
min=-0.19015 mW
max=+541.666 mW
P2p=+541.856 mW
J=+29.9551 m}
|At=+72.3700 ms

(I

p=+111.364 mA
o=+43.5998 mA
min=-0.04950 mA
max=+146.186 mA
p2p=+146.236 mA
J=+8.05942 mC
At=+72.3700 ms

u=+79.1112 mW
o=+138.969 mW
min=-0.00245 mW
max=+504.999 mW
p2p=+505.002 mW
[=+47.4638 mJ
At=+599.964 ms

u=+21.0538 mA
o=+37.4662 mA
min=-0.00064 mA
max=+135.991 mA
p2p=+135991 mA
J=+12.6315 mC
At=+599.964 ms




Settings

Time (seconds)

p=+424.763 mW
o=+154.391 mW
min=-0.01171 mW
max=+533.378 mW
p2p=+533.390 mW
[=+29.9813 m)
At=+70.5835 ms

current (ma)

TTN Cat

p=+114.282 mA
o=+41.7421 mA
min=-0.00305 mA
max=+143.910 mA
p2p=+143.913 mA
J=+8.06643 mC
At=+70.5835 ms
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LANZAMIENTO DE LOS

GLOBOS SONDA
DEL PROYECTO

#SERVETV

7
Acompafnanos en el SABADO
lanzamiento de los globos,

rumbo a la estratosfera, y GI 1 1I 2021
sigue su recorrido
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Youtube

https://www.youtube.com/channel/UC7ETVZeaH8

BKfuwQ50qlVeA

— Servet globo

https://t.me/sondaservet

— Servet_ HAB @HabServet

TTN Cat
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e« TTGO T-Beam T22 V1.1
— ESP32, SX1262, Neo 8M
— Sensores

* The Things Network
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https://lwww.thethingsnetwork.org/article/lorawan-distance-world-record

LoRaWAN® distance world record broken,
twice. 766 km (476 miles) using 25mW
transmission power

TheThings Network
The Things Network Global Team
Posted on 30-07-2019

After aimost 2 years, the world record of 702 km (436 miles) has been broken. Not once but twice. For
a long time this record which was set on 26th of August 2017, seemed nearly impossible to break, until
the Servet |V mission was launched. On 13th of July 2019, the record was broken by 39 km, setting a
new record distance of 741 km. Interestingly, this record only held for 5 hours as another new world
record was set with an astonishing distance of 766 km (476 miles).

LoRaWAN is a Low Power, Wide Area (LPWA) networking technology, designed for low-powered
devices to communicate with Internet-connected application over long range wireless connections
using the unlicensed ISM radio bands. The LoRaWAN protocols are defined by the LoRa Alliance and
formalized in the LoRaWAN Specification which can be downloaded on the LoRa Alliance website. The
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conectando el mundo maker con
colegios de educacion especial

g% GOBIERNO  MINISTERIO FUNDACION ESPANOLA
S P DE ESPANA DE CIENCIA, INNOVACION . PARA LA CIENCIA
) Y UNIVERSIDADES Y LATECNOLOGIA



Motivacion
* Las personas con necesidades especiales

necesitan equipamiento con un grado de
adaptacion y personalizacion muy alto.

 existen en internet multitud de contenidos que gracias a
la cultura maker y con las herramientas adecuadas se
pueden modificar y adaptar a otras necesidades.

* Los colegios de educacion especial reunen a
diversos profesionales que son los que trabajan a
diario con los nifios y son los que mejor conocen
sus necesidades.

* abiertos a nuevas tecnologias como atestiguan los
innumerables proyectos de colaboracion 89




SPECIAL

* conectar el mundo maker de los fablabs
con los profesionales y alumnos
de los colegios de educacion especial

« 201920

« : Instituto Universitario de Investigacion
*\ == enlngenieria de Aragon
0’

#98  UniversidadZa ragoza
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SPECIAL
* Abrir los espacios y recursos disponibles en los

fablabs y makerspaces al entorno de la Educacion
Especial
* hacer los espacios mas inclusivos.
* mostrar sus posibilidades a través de ejemplos concretos,
e Talleres,
e Sesiones de fabricacion,
* Cursos y mesas redondas

* Recopilar y mostrar los recursos ya existentes que el

mundo maker ha aportado a la Educacion Especial
91




SPECIAL

* Crear nuevo material divulgativo con la ayuda
del profesorado de educacion especial

* seleccionando de los ingentes recursos disponibles en
internet

* modificandolos y adaptandolos para adecuarlos a su
utilizacion en su colegio con sus alumnos

* Involucrar a alumnos y familiares

e conseguir que nifios y ninas plasmen sus 1deas en el
ordenador y gracias a las impresoras 3D o a las
herramientas de corte se puedan materializar en objetos
reales, tangibles.

* Ayudar a romper la brecha de género que existe en el

numero de personas acceden al mundo maker y los 92
laboratorios de fabricacion.




* S1 eres maker, nos gustaria recopilar y mostrar
los recursos ya existentes que el mundo maker ha
aportado a la Educacion Especial.

SPECIAL

* S1 eres un profesional o familiar de ninos con
necesidades especiales nos gustaria que nos
cuentes tus proyectos y contar contigo para
mantenerte informado.

 S1 eres un fablab o makerspace, nos gustaria
contarte las conclusiones y resultados de nuestra
experiencia y colaborar con vosotros...

https://makeitspecial.ibercivis.es/ 93
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